
Sinusförmige Schwingung eines Gleichrichters:
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Programm für die Fourier-Koeffizienten:

≔FC3 ⎛⎝ ,,f3 N L⎞⎠
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Berechnung der Fourier-Koeffizienten

≔L 4 ≔Nt 25

≔res3 FC3 ⎛⎝ ,,f3 Nt L⎞⎠
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Nur nichtkommerzielle Verwendung


